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Resumo. É bem conhecido que os números complexos unitários
podem ser representados na forma cos(θ) + isen(θ), para algum
número real θ, e que esses representam, no plano, rotações anti-
horárias de ângulo θ. De modo análogo, essas operações de rotação
podem ser indexadas pelo grupo SO2, das matrizes ortogonais de
determinante 1.

Entretanto, para aplicações práticas, muitas vezes é requerido o
estudo das rotações no espaço, logo uma estrutura mais robusta é
necessária.

Neste trabalho, serão apresentados os números quatérnions, suas
propriedades algébricas, e como podem ser usados para representar
essas rotações no espaço. Para tal, seguiremos a referência [1].
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